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E TEMPO DI ALIMENTATORI

L’ALIMENTATORE NON E CERTAMENTE UN ACCESSORIO SUPERFLUQ
PER UN PLASTICO: SENZA DI LUI Il MODELLI NON PRENDONO VITA.
FINALMENTE, ANCHE L’ALIMENTATORE E OGGETTO DI ATTENZIO-
NI DA PARTE DI COSTRUTTORI E FERMODELLISTI.

Da alcuni anni I'attenzione dei modellisti si € ri-
volta anche agli alimentatori, da sempre trascu-
rati (basta solo pensare a certe cure riservate
invece ai modellil), pur se rivestono un ruolo
fondamentale nell’animazione realistica delle
manovre o degli affascinanti biellismi dei mo-
delli superdettagliati. Si & cosi assistito alla na-
scita di nuove generazioni di alimentatori *‘elet-
tronici’’ con funzioni sempre piu raffinate ed in
grado di migliorare in certa misura anche le ca-
ratteristiche di marcia delle locomotive. Il con-
tinuo perfezionamento della tecnica ha porta-
to all’ennesima generazone di questi alimenta-
tori a cui appartengono I'HM5000 e lo ZERO 1.

ZERO 1

Fra i due alimentatori lo ZERO1 & certamente
il pitl semplice; ¢id nonostante € dotato di rimar-
chevoli caratteristiche, fra cui la pit appariscen-
te & la necessita di due soli cavetti di collega-
mento fra I’alimentatore e I'intero impianto. Ma
andiamo con ordine. Lo ZERO 1 segue la filo-
sofia dell’alimentatore modulare, cioé di una

unita principale (master) cui possono essere
collegate altre unita di controllo (s/ave) opzio-
nali. La prima impressione che si ricava dall’a-
limentatore & di una spartanita eccessiva, an-
che se compensata dalle caratteristiche tecni-
che. Sull’'unita master si trovano la tastiera per
il controllo di tutte le funzioni relative alle codi-
fiche (richiamo delle locomotive, assegnazione
dell’inerzia, controllo degli accessori elettroma-
gnetici), un regolatore per il controllo diretto di
velocita di una locomotiva con i pulsanti relati-
vi per 'inversione della direzione di marcia. So-
no altresi presenti un pulsante di emergenza,
che provvede ad arrestare tutte le locomotive
in marcia, e gli indicatori di accensione, di so-
vraccarico e di istruzione errata. La funzione
di ricordare quale locomotiva si sta direttamen-
te comandando & affidata a un indice scorre-
vole su una scala numerata.

Ogni unita slave riporta invece un regolatore di
velocita con i relativi pulsanti per I'inversione
del senso di marcia e l'indice scorrevole.

Lo ZERO 1 & in grado di controllare fino a sedi-
ci locomotive contemporanemente, di cui una
direttamente con il regolatore e le restanti quin-

dici alla velocita costante precedentemente im-
postata (ogni unita slave permette di controlla-
re direttamente una locomotiva in pil), ciascu-
na con il suo grado d’'inerzia e fino a 99 acces
sori elettromagnetici (deviatoi, rele e simili), |l
tutto per una corrente massima di 4 A e solo
con due cavetti di collegamento!

L’amperaggio in uscita relativamente basso im-
pedisce pero I'impiego di piu di tre unita slave
e la marcia contemporanea di tutte le locomo-
tive controllate. Come sempre ci sono dei
“ma’’, infatti a tutti questi vantaggi si contrap-
pongono alcuni difetti non trascurabili. Soprat-
tutto vi & la necessita di disporre di un decodi-
ficatore per ciascuna locomotiva, problema non
tanto grave per la necessita della decodificain
sé, quanto per le difficolta della sua installazio-
ne (misura infatti 38 X 14 X 8 mm) e di uno ogni
quattro accessori elettromagnetici cosi control-
lati. Inoltre & impossibile far circolare locomo-
tive ‘‘non attrezzate’’, né si possono usare di
spositivi elettrici per la pulizia dei binari o ge-
neratori ad alta frequenza per I'illuminazione co-
stante; non si deve poi dimenticare anche la ne-
cessita di ricordare le varie codifiche impostate.
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A Pulsante di emergenza
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C Indicatore di istruzione errata
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Forward-Reverse switches H

"Output for Slave (on side)

D Indicatore di accensione
E Tastiera
F Regolatore di velocita

18 volt Pulsed D.C. output (on back)

Cursorscale G

Lever switch location channel T

Speed controller F

‘- Cursor scale G
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L Forward-Reverse switches H

Output for another slave (on side)

Slave Control Unit
UNITA SLAVE

G Scala del cursore che indica la locomotiva
controllata
H Pulsanti per I'inversione del senso di marcia
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Ben pit importante € la necessita che il con-
atto fra ruota e rotaia sia perfetto, cioé che tan-
lole prese di corrente delle locomotive quanto
ibinari siano estremamente puliti, perché un fal-
s0 contatto potrebbe compromettere il corret-
to funzionamento.

HM 5000

Anche I'alimentatore HM 5000 segue gli stessi
criteri del precedente, con due soli cavi di col-
lgamento, modularita e cosi via (ed & compa-
ibile con le sue decodifiche), pur con una di-
versa presentazione e con alcune funzioni ac-
cessorie in pid. L’unita master si presenta sem-
plice e allo stesso tempo ricca di controlli; col-
pisce subito il display luminoso su cui possono
venire di volta in volta indicati i codici delle lo-
comotive, i livelli d’inerzia, i codici degli acces-
sori magnetici o... I'orologio! E anche presen-
¢ la tastiera come per lo ZERO 1: invece di un
solo regolatore ve ne sono due con i rispettivi
pulsanti “‘a sfioramento’” per I'inversione della
drezione di marcia, che viene indicata da due
led. Completano I'unita principale i controlli del-
lorologio (compreso quello per ridurre I'arco
delle 24 ore in una, due o quattro ore) e il pul-
sante di emergenza; un indicatore a led della
potenza assorbita oltre a quelli relativi al sovrac-
carico e a quello di istruzione errata. Sull’unita
slave sono riportati il display e un regolatore con
irelativi pulsanti a sfioramento e i led.
Ad ogni unita master si possono collegare due
slave solamente perché anche in questo caso
la corrente massima d’uscita & di 4 A. Anche
HM 5000 & in grado di controllare sino a 16 lo-
comotive simultaneamente (4 direttamente e 12
avelocita prestabilita), di assegnare a ciascu-
nail suo grado d’inerzia e di controllare 99 ac-
cessqri elettromagnetici, il tutto sempre colle-
gando due cavetti, fra i binari dell’impianto e I'a-
mentatore. Da queste poche righe si & gia ca-
ptoche i *ma’’ sono gli stessi dell’alimentato-
1e precedente, cioe i decodificatori, I'incompa-
ibilita con sistemi diversi e la necessita di una
gstrema pulizia dei contatti.

Marco Masseé

I due alimentatori qui descritti, di produzione
Hornby, sono importati in Italia dalla MFAL, il
cui indirizzo compare nelle pagine di pubblicita.

1 Pulsante per selezionare cosa deve comparire sul
display

2 Indicazioni LED di che cosa compare sul display

3 Pulsanti e relativi LED d’indicazione per I'inver-
sione del senso di marcia del regolatore 1 e del
regolatore 2

4 Pulsanti per la regolazione dell’orologio

5 Display

6 LED indicatore di accensione

7 Pulsante per la selezione della scala di riduzione
del tempo

8 LED d'indicazione scala: 1:1 (tempo reale), 1:6 (ci-
clodi 24 ore in 4 ore), 1:12 (ciclo di 24 ore in 2
ore), 1:24 (ciclo di 24 ore in 1 ora)

9 Regolatore di velocita 1

10 Regolatore di velocita 2

11 Pulsante di emergenza

12 Indicatore di istruzione errata

13 Indicatore della corrente -erogata

14 Tastiera

15 Indicatore di sovraccarico

16 Display

17 LED indicatore di accensione

18 Pulsanti e relativi LED d’indicazione per I'inver-
sione del senso di marcia del regolatore 3

19 Regolatore di velocita 3

20 Regolatore di velocita 4

21 Cicalino

HM 5000/5500
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24 hr timetable takes 6 hrs

Realtime —8.
212 24 hrtimetable takes 2 hrs

against the time scale selected.
1 24. 24 hrtimetable takes'1 hr

Time Scale Selector Touch Switch
1
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The appropriate LED illuminates
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Touch Switch to Select Digital Display

The Appropriate LED llluminates
FAccessory Nos. Shown on Digital Display

IInertia Levels Shown on. Digital Display
Clock Shown on Digital Display

’-Loco Nos. Shown on Digital Display
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Keyboard Power

[—Against Digital Display Selector

Speed Regulator No. 4
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Speed Regulator No. 3

10
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Speed Regulator No.2

Audible Signal

13

Controls Overload Indicator

12

Keyboard
Error Indicator Current Consumption Monitor

1
Emergency Key
11

9Speed Regulator No.1




